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@ Es wird ein Mikrotom mit einer Probenhalterung 
fur Bine dunnzuschneidende Probe (22) und mit ei- 
ner Messerhalterung (12) fur ein Schneidmesser (10) 
beschrieben. wobei die Probenhalterung zur Durch- 
fuhrung einer Schnittbewegung (Pfeil 54) relativ zur 
Messerhalterung (12) in einer ersten Raumrichtung 
(Pfeil 54. 56) und zur Durchfuhrung einer Grob- und 
einer Schnittdicken-Zustellbewegung in einer zur er- 
sten Raumrichtung senkrechten zweiten Raumrich- 
tung (Pfeil 24) mittels einer elektrischen Antriebsein- 
richtung (50) antreibbar ist. In der Nachbarschaft des 
Schnetdmessers (10) ist zur definierten Begrenzung 
der in der zweiten Raumrichtung erfolgenden Grob- 
Zustellbewegung der Probenhalterung eine Begren- 
zungseinrichtung (20) vorgesehen. die uber eine 
elektronische Steuerung (44) mit der Antriebseinrich- 
tung (50) verbunden ist. 
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Die Erfindung betrifft ein Mikrotom mit einer 
Probenhalterung fOr eine dOnnzuschneidende Pro- 
be und mit einer Messerhalterung fUr ein Schneid- 
messer. wobei die Probenhalterung zur DurchfUh- 
rung einer Sclinittbewegung relativ zur Messerhal- 
terung in einer ersten Raumrichtung und zur 
Durchfuhrung einer Grob- und einer Schnittdlcken- 
Zustellbewegung in einer zur ersten Raumrichtung 
senkrechten zweiten Raumrichtung mittels einer 
elektrischen Antriebseinrichtung antreibbar ist. 

Bel derartigen Mikrotomen. die als Rotationsmi- 
krotome Oder als Schlittenmikrotome ausgebildet 
sind, kann die Schnittbewegung in der ersten 
Raumrichtung durch eine entsprechende Bewe- 
gung der Probenhalterung und/oder durch eine ge- 
eignete Bewegung der Messerhalterung erfolgen. 

Zur AusfOhrung entsprechender DOnnschnitte 
ist es bei Arbeitsbeginn erforderlich, die Probenhal- 
terung mit der dUnnzuschneidenden Probe zur 
Messerhalterung bzw. zu dem an der Messerhalte- 
rung befindlichen Schneidmesser zuzustellen. Das 
geschieht durch eine sog. Grob-Zustellbewegung. 
Insbes. bei Mikrotomen mit einer elektrischen An- 
triebseinrichtung anstelle einer manuell zu betSti- 
genden Antriebseinrichtung besteht bislang die Ge- 
fahr einer unkontrollierten BerUhrung zwischen der 
an der Probenhalterung befestigten dUnnzuschnei- 
denden Probe und der Schneidkante des an der 
Messerhalterung befestigten Schneidmessers. Hier- 
durch kann es nicht nur zu Beschadlgungen der 
Schneidkante des Schneidmessers und/oder zu 
Beschadigungen der dUnnzuschneidenden Probe 
sondern auch zu einer Beschadigung des gesam- 
ten Mikrotoms kommen. 

Deshalb liegt der Erfindung die Aufgabe zu- 
grunde, ein Mikrotom der eingangs genannten Art 
2u schaffen, bei welchem die zuletzt beschriebenen 
Mangel beseitigt sind. wobei bei jedem Arbeitsbe- 
ginn zum Ounnschneiden einer entsprechenden 
Probe die Annaherung zwischen dunnzuschneiden- 
der Probe und Schneidmesser ohne die Gefahr von 
Beschadigungen automatisch durchfuhrbar ist. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafl dadurch 
gelost. dafi in der Nachbarschaft des Messerhalters 
bzw. des Schneidmessers zur definierten Begren- 
zung der in der zweiten Raumrichtung erfolgenden 
Grob-Zustellbewegung der Probenhalterung eine 
Begrenzungseinrichtung vorgesehen ist, die Uber 
eine elektronische Steuerung mit der Antriebsein- 
richtung verbunden ist. Die Begrenzungseinrich- 
tung ist dazu vorgesehen, die Annaherung deis 
Probenhalters mit der in ihr fixierten dUnnzuschnei- 
denden Probe an die Messerhalterung bzw. an das 
an der Messerhalterung befestigte Schneidmesser 
automatisch festzustellen und die Antriebseinrich- 
tung mittels der zwischen der Begrenzungseinrich- 
tung und der Antriebseinrichtung eingeschalteten 
elektronischen Steuerung rechtzeitig abzuschalten, 



so dafl Beschadigungen der Messerschneide des 
Schneidmessers, der in der Probenhalterung fest- 
gelegten dUnnzuschneiden Probe und des Mikro- 
toms insgesamt zuverlassig vermieden werden. 

5 Als zweckmaeig -ohne darauf beschrSnkt zu 

sein- hat es sich erwiesen. wenn die Begrenzungs- 
einrichtung einen Grundkorper aufweist, an dem 
eine Ausidsefahne zwischen zwei Winkelendstel- 
lungen schwenkbeweglich gelagert ist, die zum Be- 

10 tatigen eines im Grundkorper angeordneten Schal- 
ters vorgesehen ist. der mit der elektronischen 
Steuerung verbunden ist, wobei in der vom 
Schneidmesser entfernten ersten Winkelstellung 
mittels des Schalters tiber die elektronische Steue- 

75 rung die Antriebseinrichtung zum Antrieb des Pro- 
benhalters in der ersten Raumrichtung aktiviert ist. 
Eine solchermafien ausgebildete Begrenzungsein- 
richtung weist einen einfachen Aufbau auf und ist 
sehr betriebszuverlSssig. 

20 Zweckmafiigerweise ist die AuslQsefahne der- 

art justiert, dafl bei BerUhrung der Auslosefahne 
mit der dUnnzuschneidenden DUnnschnittprobe 
und bei Erreichen einer zwischen den beiden Win- 
kelendstellungen vorgesehenen Winkelzwischen- 

25 stellung. in welcher die Auslosefahne zur Schnitt- 
ebene parallel orientiert bzw. in dieser angeordnet 
ist, der Schalter in eine zweite Schaltstellung um- 
schaltet, in der Qber die elektronische Steuerung 
die Antriebseinrichtung deaktiviert ist. Die besagte 

30 Schnittebene ist durch die Schneidkante des 
Schneidmessers und die erste Raumrichtung defi- 
niert. 

Hat die dOnnzuschneidende Probe wahrend 
der Zustetlbewegung die Auslosefahne berUhrt, so 

35 wird die AuslSsefahne mit Hilfe der dUnnzuschnei- 
denden Probe von der ersten Winkelendstellung in 
die zur Schnittebene parallele bzw. durch diese 
gegebene Winkelzwischenstellung verschwenkt 
und gleichzeitig die Antriebseinrichtung -wie er- 

40 wShntdeaktiviert, was bedeutet, dafl die Zustellbe- 
wegung automatisch abgebrochen wird. 

Die Begrenzungseinrichtung benotigt nur einen 
sehr kleinen .Raumbedarf, wenn der Schalter ein an 
sich bekannter elektrischer Mikroschalter ist. Nach- 

45 dem der Schalter Uber die elektronische Steueaing 
mit der Antriebseinrichtung verbunden ist, kann der 
Schalter problemlos als elektrischer Mikroschalter 
ausgebildet sein, weil er nicht direkt die Antriebslei- 
stung schalten mu6. 

50 Die Auslosefahne ist vorzugsweise mit einem 
im Grundkorper angeordneten Elektromagneten 
verbunden. der mit der elektronischen Steuerung 
zusammengeschaltet ist, wobei der Elektromagnet 
die AnschluBfahne bis zur BerUhrung zwischen 

55 DUnnschnittprobe und Auslosefahne in der ersten 
Winkelendstellung hSIt und in der Winkelzwischen- 
stellung der Elektromagnet die Auslosefahne in die 
zweite Winkelendstellung umstellt. so dafl die Aus- 
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losefahne am ROcken des Schneidmessers aniiegt. 
Dadurch ist gewahrleistet, daS dann nach der 
Grobzustellung bei der DurchfUhrung von DOnn- 
schnitten zwischen der dOnnzuschneidenden Probe 
und der AusieJsefahne der Begrenzungseinrichtung 5 
keine BerOhrung mehr stattfindet. Durch geeignete 
Anpassung der Auslosefahne an den ROcken des 
Schneidmessers ist es einfach moglich, zwischen 
dem Rucken des Schneidmessers und der Auslo- 
sefahnen einen ungewollten Spalt. zu vermeiden. 10 

Als zweckmaflig hat es sich erwiesen. wenn 
nicht nur der Schalter ein elektrischer Mikroschalter 
ist, sondern wenn auch der Elektromagnet als Mi- 
niaturelektromagnet ausgebildet ist, well auch hier- 
durch die Begrenzungseinrichtung sehr kompakt 15 
ausgebildet sein kann. 

Die elektronische Steuerung ist vorzugsweise 
mit einem zum Erfassen einer Schnittbewegungs- 
umkehr vorgesehenen und durch die Probenhalte- 
rung betatigbaren Endschalter zusammengeschal- 20 
tet, Dieser Endschalter ist vorzugsweise derart an- 
geordnet. daB er von der Probenhalterung in deren 
Umkehrposition vor der Durchfuhrung einer Schnitt- 
bewegung betatigt wird. 

Die Begrenzungseinrichtung ist vorzugsweise 25 
so angeordnet. dafl sie von der dunnzuschneiden- 
den Probe in ihrer Umkehrposition vor der Durch- 
fuhrung einer zur Schnittbewegung entgegenge- 
setzten RUckstellbewegung betatigt wird. 

Handett es sich beim erfindungsgemaSen Mi- 30 
krotom also z.B-: um ein Rotation smikrotom. so 
erfolgt die Grobzustellung der dOnnzuschneidenden 
Probe in der unteren Umkehrposition des Proben- 
halters. d.h. in der Umkehrposition vor der Durch- 
fuhrung einer zur Schnittbewegung entgegenge- 35 
setzten RUckstellbewegung. Hat die Begrenzungs- 
einrichtung in dieser unteren Stellung des Proben- 
halters die Annaherung der Probe an die Begren- 
zungseinrichtung erfafit und die Begrenzungsein- 
richtung die elektronische Steuerung mit dem ent- 4o 
sprechenden Ausgangssignal beaufschlagt. so wird 
die Bewegung in der ersten Raumrichtung abge- 
brochen und es kann die Probenhalterung mit Hilfe 
der Antriebseinrichtung die entsprechende ROck- 
stellbewegung in der zweiten Raumrichtung aus- 45 
fuhren. bis die Probenhalterung in ihrer oberen 
Umkehrposition vor der DurchfOhrung einer Schnitt- 
bewegung den in der oberen Position befindlichen 
Endschalter betatigt. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile so 
werden nachfolgend an Hand eines in der Zeich- 
nung schematisch dargestellten AusfOhrungsbei- 
spieles der Begrenzungseinrichtung in Verbindung 
mit einer abschnittweise gezeichneten dOnnzu- 
schneidenden Probe, einem in einer abschnittweise 55 
gezeichneten Messerhalterung angeordneten 
Schneidmesser und weiteren Bauteilen des erfin- 
dungsgemafien Mikrotoms erlSutert. Es zeigen: 



Fig. 1 eine Seitenansicht der Begrenzungs- 
einrichtung und weiterer Einzelheiten 
des Mikrotoms, und 
Rg. 2 eine Vorderansicht der Begrenzungs- 
einrichtung in Blickrichtung des Rel- 
ies II in Fig. 1 . 
Fig. 1 zeigt Elemente eines Mikrotoms. insbes. 
eines Rotationsmikrotomes. wobei ein Schneidmes- 
ser 10 abschnittweise gezeichnet ist, das an einer 
abschnittweise angedeuteten Messerhalterung 12 
befestigt ist Das Schneidmesser 10 weist eine 
Messerschneide 14, eine Vorderflaiche 16 und eine 
ROckenflSche 18 auf. An der Messerhalterung 12 
bzw. an einem Abschnitt des Grundteiles des Mi- 
krotoms ist in der Nachbarschaft des Schneidmes- 
sers 10 eine Begrenzungseinrichtung 20 angeord- 
net, die zur definierten Begrenzung der Zustellbe- 
wegung einer dOnnzuschneidenden Probe 22 vor- 
gesehen ist Diese Zustellbewegung der Probe 22 
ist durch den Pfeil 24 angedeutet 

Die Begrenzungseinrichtung 20 weist einen als 
Gehause ausgebildeten Grundkorper 26 auf. an 
welchem mittels einer Schwenkachse 28 eine Aus- 
losefahne 30 schwenkbeweglich angeordnet ist. 
Die Auslosefahne 30 ist als zweiarmiger Hebel 
ausgebildet wobei der eine Hebelarm 32 dem 
Schneidmesser 10 bzw. der Probe 22 und der 
zweite Hebelarm 34 einem elektrischen Schalter 36 
und einem Elektromagneten 38 zugeordnet ist. 

Die Auslosefahne 30 ist urn die Schwenkachse 
28 zwischen einer ersten Winkelendstellung 40 und 
einer zweiten Winkelendstellung 42 verschwenkbar. 
was in Fig. 1 durch strichlierte Linien angedeutet 
ist 

Der Schalter 36 und der Elektromagnet 38 sind 
mit einer schematisch als Block dargestellten elek- 
tronischen Steuerung 44 verbunden. was durch die 
Pfeile 44 und 46 angedeutet ist Die elektronische 
Steuerung 44 ist mittels einer durch einen Pfeil 48 
angedeuteten Verbindungsleitung mit einer elektri- 
schen Antriebseinrichtung 50 verbunden. die wie 
die elektronische Steuerung 44 nur schematisch als 
Block gezeichnet ist. Die Antriebseinrichtung 50 
dient zum Antrieb einer (nicht gezeichneten) Pro- 
benhalterung. an welcher die dOnnzuschneidende 
Probe 22 fixiert ist Dieser Antrieb ist durch die 
Pfeillinie 52 angedeutet Mit Hilfe der Antriebsein- 
richtung 50 erlolgt nicht nur eine Grob- oder Fein- 
Zustellbewegung der dOnnzuschneidenden Probe 
22 in Richtung des Pfeiles 24 sondern auGerdem 
auch eine Schnittbewegung in Richtung des Pfeiles 
54 sowie nach DurchfOhrung eines entsprechenden 
Schnittes eine RUckzugbewegung in Richtung des 
Pfeiles 56, die zur Schnittrichtung entgegengesetzt 

ist 

Ein in Fig. 1 schematisch durch eine Dreiecks- 
spitze angedeuteter Endschalter 58 ist mit der 
elektronischen Steuerung 44 verbunden, was durch 
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den Pfeil 60 angedeutet ist. Der Endschalter 58 ist 
derart angeordnet, dafl er von der (nicht gezeichne- 
ten) Probenhalterung in deren oberer Umkehrposi- 
tion vor der DurchfOhrung einer Schnittbewegung 
in Richtung des Pfeites 54 betatigt wird. 

Fig. 2 zeigt in einer Vorderansicht die AuslSse- 
fahne 30 mit der Schwenkachse 28, um welche die 
Auslosefahne 30 relativ zum Grundkorper 26 der 
Begrenzungseinrichtung 20 verschwenkbar ist. 
Auch aus dieser Figur ist die zweiarmige Ausbil- 
dung der Auslosefahne 30 mit dem ersten Hebe- 
iarm 32 und dem zweiten Hebelarnn 34 ersichtlich. 

Die Wirkungsweise des erfindungsgemaflen 
Mikrotonns bzw. der dort zur Anwendung gelangen- 
den Begrenzungseinrichtung 20 wird naclifolgend 
anhand eines Rotationsmikrotomes beschrieben, 
wobei es sich versteht, dafl dieselbe Anordnung bei 
einem Schlittennnikrotonn vorgesehen sein kann. 

Beim Einrichten einer Probe 22 zur DurchfOh- 
rung von Dunnschnitten mu8 zunSchst in der zwei- 
ten Raunnrichtung (Pfeil 24) eine Grobzustellung 
der Probe 22 relativ zur Schneidkante 14 des 
Schnetdmessers 10 durchgefuhrt werden. Das er- 
folgt nnittels der elektrischen Antriebseinrichtung 
50, mit der entweder die Probe 22 oder das 
Schneidmesser 10 in Richtung des Pfeiles 24 pas- 
send bewegt wird. Diese Annaherung bedarf einer 
entsprechenden Kontrolle, um eine unkontrollierte 
Beruhrung zwischen der Probe 22 und der Messer- 
schneide 14 des Schneidmessers 10 zu vermei- 
den. Hierzu ist die Begrenzungseinrichtung 20 vor- 
gesehen, die in der Nachbarschaft der RUckenflS- 
che 18 des Schneidmessers 10 lokalisiert ist. 

Die grebe Zustellung der dUnnzuschneidenden 
Probe 22 mit Hilfe der Antriebseinrichtung 50 er- 
folgt hierbei in der vom Endschalter 58 entfernten 
unteren Position der Probe 22 bzw, der (nicht ge- 
zeichneten) Probenhalterung. 

Wahrend dieser Annaherung der Probe 22 an 
das Schneidmesser 10 befindet sich die Auslose- 
fahne 30 in ihrer ersten Winkelendstellung 40. Die- 
se erste Winkelendstellung 40 wird durch den Elek- 
tromagneten 38 bewirkt, der zu diesem Zweck am 
zweiten Hebelarm 34 zieht. Gleichzeitig ist in die- 
ser ersten Winkelendstellung 40 mit Hilfe des zwei- 
ten Hebelarms 34 der elektrische Schalter 36 betS- 
tigt, so da6 der Schalter 36 an die elektronische 
Steuerung 44 ein entsprechendes Signal abgibt. 
Durch dieses Signal wird mittels der elektronischen 
Steuerung 44 die Antriebseinrichtung 50 derartig 
aktiviert, dafi mit Hilfe der Antriebseinrichtung 50 
die Probenhalterung mit der an ihr fixierten dUnn- 
zuschneidenden Probe 22 in Richtung des Pfeiles 
24 zum Schneidmesser 10 hin bewegt wird. Dieser 
Vorschub-Antrieb erfolgt so lange, bis die dUnnzu- 
schneidende Probe 22 die Auslosefahne 30 bzw. 
deren ersten Hebelarm 32 berOhrt und den ersten 
Hebelarm 32 der Auslosefahne 30 um die 



Schwenkachse 28 (in Rg. 1 im entgegengesetzten 
Uhrzeigersinn) verschwenkt. Die Begrenzungsein- 
richtung 20 ist dabei derartig justiert, daB bei Errei- 
chen der genau senkrechten Lage des ersten He- 

5 belarmes 32, die durch die Messerschneide 14 und 
durch die Schnittbewegung (Pfeil 54) festgelegt ist, 
der elektrische Schalter 36 in seine zweite Schalt- 
steltung umgeschaltet wird. Hierbei wird ein elektri- 
sches Signal erzeugt, das Ober die elektronische 

70 Steuerung 44 die Antriebseinrichtung 50 abschaltet. 
Danach oder gleichzeitjg wird Ober die elektroni- 
sche Steuerung 44 auch der Elektromagnet 38 
derartig aktiviert, daB er seine entgegengesetzte 
Schaltstellung einnimmt Hierbei wird die Auslose- 

IS fahne 30 um die Schwenkachse 28 herum (in Fig. 
1 im entgegengesetzten Uhrzeigersinn) weiter ver- 
schwenkt, bis ihr erster Hebelarm 32 an der RUk- 
kenflSche 18 des Schneidmessers 10 aniiegt. was 
der zweiten Winkelendstellung 42 der AuslSsefah- 

20 ne 30 entspricht, Durch diese zweite Winkelend- 
stellung 42 der Ausl6sefahne 30 wird gewahrleistet, 
daB bei der DurchfOhrung weiterer DOnnschnitte 
zwischen der dOnnzuschneidenden Probe 22 und 
der Auslosefahne 30 der Begrenzungseinrichtung 

25 20 keine BerOhrung stattfindet 

Sobald die Auslosefahne 30 in die zweite Win- 
kelendstellung 42 umgesteitt ist, wird die dunnzu- 
schneidende Probe 22 nach der DurchfOhrung der 
in Richtung des Pfeiles 24 erfolgenden groben 

30 Zustellbewegung mit Hilfe der Antriebseinrichtung 
50 in jhre obere Position bewegt was durch den 
Pfeil 56 angedeutet ist. In dieser oberen Position 
wird der Endschalter 58 betatigt, wodurch dann die 
elektronische Steuerung 44 derartig ausgelost wird, 

35 daB erneut eine Aktivierung der Antriebseinrichtung 
50 in der Weise stattfindet, dafl der sich aus der 
Justierung der AuslSsefahne 30 ergebende be- 
kannte Restweg zwischen der dUnnzuschneidenden 
Probe 22 und der Schneidkante 14 zurUckgelegt 

40 wird. Danach kann dann ein entsprechender DUnn- 
schnitt, d.h. eine Bewegung der dUnnzuschneiden- 
den Probe 22 in der durch den Pfeil 54 gegebenen 
ersten Raumrichtung erfolgen. 

Nach der DurchfUhrung einer bestimmten 

45 DUnnschnitt-Arbeit wird die Probenhalterung in ihre 
Ausgangsstellung (zur Richtung des Pfeiles 24 in 
Fig. 1 entgegengesetzt) zurOckgestellt. Hierbei wird 
bspw. mittels eines mit dem Elektromagneten 38 
zusammenwirkenden Federelementes die Ausiose- 

50 fahne 30 in ihre erste Winkelendstellung 40 zurOck- 
gestellt. 

PatentansprUche 

55 1. Mikrotom mit einer Probenhalterung fOr eine 
dUnnzuschneidende Probe (22) und mit einer 
Messerhalterung (12) fUr ein Schneidmesser 
(10), wobei die Probenhalterung zur DurchfUh- 
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rung einer Schnittbewegung (Pfeil 54) relativ 
2ur Messerhalterung (12) in einer ersten 
Raumrichtung und zur DurchfOhrung einer 
Grob- und einer Schnittdicken-Zustellbewe- 
gung (Pfeil 24) in einer zur ersten Raumrich- s 
tung senkrechten zweiten Raunnrichtung nnittels 
einer elektrischen Antriebseinrichtung (50) an- 
treibbar ist, 

dadurch gekennzelchnet. 

da6 in der Nachbarschaft des Messerhalters ;o 
(12) bzw. des Schneidmessers (10) zur defi- 
nierten Begrenzung der in der zweiten Raum- 
richtung erfolgenden Grob-Zustellbewegung 
der Probenhalterung eine Begrenzungseinrich- 
tung (20) vorgesehen ist, die uber eine elektro- is 
nische Steuerung (44) mit der Antriebseinrich- 
tung (50) verbunden ist. 

2. Mikrotom nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, 20 
dafi die Begrenzungseinrichtung (20) einen 
Grundkorper (26) aufweist, an dem eine Auslo- 
sefahne (30) zwischen zwei Winkelendstellun- 
gen (40, 42) schwenkbeweglich gelagert ist, 
die zunn BetStigen eines im Grundkorper (26) 25 
angeordneten Schalters (36) vorgesehen ist, 
der mit der elektronischen Steuerung (44) ver- 
bunden ist, wobei in der vom Schneidmesser 
(10) entfernten ersten Winkelendstellung (40) 
mittels des Schalters (36) uber die elektroni- 30 
sche Steuerung (44) die Antriebseinrichtung 
(50) 2um Aritrieb der Probenhalterung in der 
ersten Raumrichtung (Pfeil 24) aktiviert ist. 

3. Mikrotom nach Anspruch 1 und 2, 35 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Ausldsefahne (30) derart justiert ist, 
da3 bei BerOhrung der Auslosefahne (30) mit 
der Dunnschnittprobe (22) und bei Erreichen 
einer zwischen den beiden Winkelendstellun- 4o 
gen (40. 42) vorgesehenen Winkelzwischen- 
stellung, in der die Auslosefahne (30) zur 
Schnittebene parallel orientiert ist, der Schalter 
(36) in eine zweite Schaltsteliung umschaltet. 
in der tiber die elektronische Steuerung (44) 45 
die Antriebseinrichtung (50) deaktiviert ist. 

4. Mikrotom nach Anspruch 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

daS der Schalter (36) eine elektrischer Mikro- 50 
schalter ist. 
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wpbei der Elektromagnet (38) die AnschluSfah- 
ne (30) bis zur BerUhrung zwischen DOnn- 
schnittprobe (22) und Ausldsefahne (30) in der 
ersten Winkelendstellung (40) hSit, und in der 
Winkelzwischenstellung der Elektromagnet (38) 
die Auslosefahne (30) in die zweite Winkelend- 
stellung (42) umstellt. so da6 die Auslosefahne 
(30) an der ROckenflache (18) des Schneid- 
messers (10) aniiegt. 

6. Mikrotom nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl der Elektromagnet (38) ein Miniaturelektro- 
magnet ist. 

7. Mikrotom nach einem der vorhergehenden An- 
sprGche, 

dadurch gekennzeichnet, 

dae die elektronische Steuerung (44) mit ei- 
nem zum Erfassen einer Schnittbewegungsum- 
kehr vorgesehenen und durch die Probenhalte- 
rung betatigbaren Endschalter (58) zusammen- 
geschaltet ist. 

8. Mikrotom nach Anspruch 7, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Endschalter (58) derart angeordnet ist, 
daB er von der Probenhalterung in deren Um- 
kehrposition vor der DurchfOhrung einer 
Schnittbewegung (Pfeil 54) betatigt wird. 

9. Mikrotom nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, 

dadurch gekennzeichnet. 

daB die Begrenzungseinrichtung (20) derart an- 
geordnet ist, daB sie von der dUnnzuschnei- 
denden Probe (22) in ihrer Umkehrposition vor 
der DurchfOhrung einer zur Schnittbewegung 
(Pfeil 54) entgegengesetzten RUckstellbewe- 
gung (Pfeil 56) betatigt wird. 



5. Mikrotom nach einem der AnsprOche 2 bis 4. 
dadurch gekennzeichnet, 

daS die Ausldsefahne (30) mit einem im 55 
Grundkorper (26) angeordneten Elektromagne- 
ten (38) verbunden Ist. der mit der elektroni- 
schen Steuerung (44) zusammengeschaltet ist, 
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